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ЗАКЛЮЧЕНИЕ

Нами предложена альтернативная заданной ранее семантике недетерми-
нированных автоматов — реляционная семантика [5], позволившая характери-
зовать исследуемую логическую систему CT LKRel. Описаны и доказаны свой-
ства таких моделей, доказана финитная аппроксимируемость и разрешимость
логики.

Логика CT L, на сегодняшний день, является одной из фундаментальных
систем, используемых при построении и моделировании программных вычис-
лений. В отличие от линейной временной логики, CT L позволяет в полной мере
реализовывать потенциал алгоритмов параллельных вычислений, проводя одно-
временную симуляцию различных сценариев развития событий. Это важно для
систем, где результат определяется не только последовательностью событий,
но и возможными ветвлениями, что особенно актуально для многозадачных и
распределённых систем.

С увеличением выразительных средств языка логики, за счёт добавления
агентных операторов, увеличивается и потенциал для задач семантического
моделирования. Добавление знаний и информации о состоянии систем отдель-
ных агентов позволяет более подробно моделировать и анализировать системы,
где взаимодействие и коммуникация между различными элементами играют
ключевую роль. Однако, сложность моделирования и проверки задач в CT LK
возрастает, учитывая увеличение количества операторов и необходимость учета
знаний и неполноты информации различных агентов.

Безусловно, здесь приведены толькопервыешаги в изучениилогикиCT LK,
а вопрос идентичности логик CT LK и CT LKRel остаётся актуальным для даль-
нейших исследований. Вариант реляционной логики CT LKRel открывает новые
горизонты для формализации и анализа систем с более сложной структурой.
Однако, факт возможной характеристизации моделируемых в логике задач при
помощи привычных конечных реляционныхмоделей позволяет надеяться на по-
ложительное разрешение многих других важных вопросов для этой логической
системы—– от построения базиса допустимых правил вывода до унификации.
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