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РЕФЕРАТ

Выпускная квалификационная работа «Реализация алгоритмов 

распознавания дорожных знаков» содержит 41 страницу текста, в том числе 20 

рисунков, 3 таблицы. Список использованных источников составил 17 

источников.

Основные термины и ключевые слова: КОМПЬЮТЕРНОЕ ЗРЕНИЕ, 

ОБНАРУЖЕНИЕ ОБЪЕКТОВ, РАСПОЗНАВАНИЕ ДОРОЖНЫХ ЗНАКОВ, 

КЛАССИФИКАЦИЯ ИЗОБРАЖЕНИЙ, НЕЙРОННАЯ СЕТЬ, ГЛУБОКОЕ 

ОБУЧЕНИЕ, ДОРОЖНЫЕ ЗНАКИ.

Цель работы: исследование и реализация методов распознавания и 

классификации дорожных знаков на изображениях.

В результате исследования были изучены основные методы решения 

задачи распознавания: фильтрации, выделения признаков, обучения и 

классификации. В рамках работы разработана нейронная сеть распознавания и 

классификации дорожных знаков на изображении.

Создано программное обеспечение, реализующее работу распознавания 

и классификации знаков с выводом на экран о результатах классификации. 

Проведено тестирование,  сравнение алгоритмов и произведена оценка 

эффективности на  практических примерах при различных условиях: 

различные погодные условия, времена суток и качество видео. 



ВВЕДЕНИЕ

Распознавание дорожных знаков является сравнительно новой и 

быстроразвивающейся областью компьютерного зрения. Данная задача является 

актуальной и перспективной, поскольку методы определения знаков 

используются в системах помощи водителям, таких как навигационные 

устройства, камеры видеонаблюдения на дорогах;  в автомобильных системах 

безопасности: для предупреждения о превышении скорости, неправильном 

обгоне, уведомления о знаках “Стоп” или “Уступить дорогу”; в работе 

беспилотных автомобилей, а также для других целей, связанных с безопасным и 

правильным вождением. В связи с крайне высоким уровнем 

дорожно-транспортных происшествий на протяжении многих лет, разработка 

систем распознавание дорожных знаков  является невероятно важной  и 

практически значимой задачей.

Целью данной работы является исследование и реализация методов 

распознавания и классификации дорожных знаков на изображении или видео. 

Для выполнения данной цели в работе решаются следующие задачи: 

предобработка; выделение значимых признаков на изображении; выделение 

областей изображения, содержащих объекты; подготовка набора данных, 

обучение нейронной сети и классификация обнаруженных объектов.

В первой главе работы представлена постановка задачи и сопутствующие 

определения, требующиеся для дальнейшего выполнения задачи.

Во второй главе рассматриваются популярные алгоритмы, применяемые 

для распознавания объектов на изображении.

В третьей главе представлено подробное описание разработанной 

нейросети и всех её составляющих элементов, процесс обучения и проблемы, 

встречающиеся в этом процессе.

В четвертой главе описывается процесс решения практической задачи 

распознавания и классификации. Приводятся описание набора данных и  

результатов выполненного анализа работы алгоритмов.
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В рамках бакалаврской работы разработан программный модуль, 

реализующий работу нейросетевой архитектуры распознавания и 

классификации дорожных знаков. Программный комплекс решает 

поставленную практическую задачу. Подробное описание реализованного 

программного модуля приводится в пятой главе.

В шестой главе проводится сравнение эффективности разработанного 

метода распознавания с популярными решениями по качеству распознавания и 

скорости работы.
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