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1 0,28 45,6 3,55 0,52 0,19 41,7 1,53 0,32 

2 0,18 43,6 1,21 0,31 0,13 41,6 1,08 0,27 

3 0,13 42,7 1,4 0,32 0,12 40,0 0,85 0,22 

4 0,18 43,3 2,29 0,45 0,15 40,1 1,8 0,40 

5 0,31 44,5 3,49 0,76 0,12 40,1 1,08 0,54 
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1 0,16 27,8 1,09 0,30 0,15 27,7 1,07 0,30 

2 0,19 28,1 0,97 0,48 0,18 27,9 0,88 0,4 

3 0,22 29,3 1,59 0,42 0,2 28,2 1,03 0,38 

4 0,18 27,9 1,05 0,38 0,15 27,4 1,01 0,32 

5 0,14 28,9 0,98 0,31 0,13 28,3 0,78 0,29 
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1 0,21 25,0 1,38 0,56 0,70 27,0 2,36 1,02 

2 0,35 28,9 0,93 0,76 0,45 30,9 2,08 1,02 

3 0,29 27,3 1,13 0,82 0,47 28,8 2,79 1,92 

4 0,15 24,8 0,82 0,4 0,29 26,7 2,35 0,87 

5 0,27 26,7 0,97 0,61 0,48 28,3 2,99 1,00 
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1 0,34 47,3 13,9 0,66 0,13 46,6 8,05 0,33 

2 0,06 46,0 9,45 0,54 0,04 44,4 7,74 0,49 

3 0,22 45,0 9,58 0,67 0,22 43,7 7,7 0,58 

4 0,11 46,1 13,3 0,54 0,04 46,3 10,7 0,49 

5 0,17 46,9 12,7 0,50 0,12 44,7 9,9 0,40 
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2 0,18 46,2 9,89 0,57 0,1 45,6 7,3 0,32 

3 0,25 48,9 10,2 0,85 0,18 47,2 9,1 0,65 

4 0,12 45,2 10,4 0,43 0,12 43,9 7,85 0,3 

5 0,17 46,7 9,85 0,47 0,15 44,2 7,49 0,38 
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1 0,12 44,2 10,043 0,88 0,28 42,7 13,147 1,01 

2 0,15 44,1 8,596 0,92 0,25 43,8 11,763 1,27 

3 0,19 45,7 8,961 0,79 0,47 41,8 12,943 1,27 

4 0,13 44,7 9,129 0,83 0,24 44,1 13,425 0,92 

5 0,27 46,1 8,009 0,79 0,33 41,3 12,54 1,22 
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9,048 12,58 10,28 

9,8 11,97 10,6 

9,42 11,75 9,7 

8,9 12,05 9,87 

10,2 12,74 10,2 
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12,5 14,27 11,28 

13,3 15,05 10,4 

13,1 14,9 10,8 

11,8 14,01 11,7 

11,3 14,22 11,5 

 



75 
 

 9 –      –  

ё    ё ,      

 

 Vi , 3 
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 3D   

0,15 34,3317 29,741 17,147 
0,25 510,115 247,124 28,225 
0,35 694,793 480,763 37,009 
0,45 576,989 682,147 49,666 
0,55 470,184 510,247 79,832 
0,65 384,565 399,796 102,33 
0,75 314,321 341,179 140,997 
0,85 256,039 277,479 173,663 
0,95 209,561 205,167 219,389 
1,05 172,596 190,769 237,413 
1,15 143,932 154,299 262,713 
1,25 121,328 133,179 276,101 
1,35 103,553 110,228 228,197 
1,45 90,0889 95,671 182,229 
1,55 80,0449 90,339 143,332 
1,65 72,7163 84,739 112,71 
1,75 67,1408 72,111 92,8824 
1,85 62,7123 68,297 86,9082 
1,95 58,9353 63,007 80,7588 
2,05 55,5689 59,068 74,6285 
2,15 52,4029 56,222 69,691 
2,25 49,3712 51,731 65,2192 
2,35 46,3457 48,777 61,5302 
2,45 43,3634 47,6617 58,3319 
2,55 40,3014 40,9626 55,1534 
2,65 37,2152 36,0714 51,9486 
2,75 34,1405 31,7539 48,7096 
2,85 31,1005 27,8467 45,2258 
2,95 28,1762 24,6222 41,5629 
3,05 25,4333 21,854 38,0691 
3,15 22,8609 19,4654 34,8733 
3,25 20,4597 17,5748 32,2059 
3,35 18,2426 15,3803 29,8955 
3,45 16,2324 14,0661 27,9653 
3,55 14,41 12,0545 26,5608 
3,65 12,7675 11,1358 25,5298 
3,75 11,3315 10,0744 24,7592 
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3,85 10,086 8,82842 24,2491 
3,95 8,98846 8,18762 23,9517 
4,05 8,03889 7,59477 23,1774 
4,15 7,21797 6,84597 22,6943 
4,25 6,46087 6,42072 21,853 

 

 10 –      –  

ё    ё ,      

 

 Vi , 3 
, 

 
 3D   

0,15 5,796 3,179 1,112 
0,25 65,469 38,7935 20,7711 
0,35 1136,43 753,69 28,222 
0,45 2798,369 1611,176 39,111 
0,55 2220,65 2647,12 188,22 
0,65 1631,3 2150,31 387,446 
0,75 1124,12 1743,69 507,369 
0,85 835,139 1211,312 789,3 
0,95 652,288 897,147 1133,14 
1,05 538,43 733,236 1374,198 
1,15 477,141 679,214 1114,1 
1,25 422,177 557,113 1009,723 
1,35 359,322 472,963 897,136 
1,45 323,091 399,001 805,179 
1,55 293,624 368,136 733,16 
1,65 266,51 333,126 663,178 
1,75 238,925 305,9 564,899 
1,85 218,531 275,127 502,132 
1,95 201,694 269,585 421,973 
2,05 188,197 251,793 311,722 
2,15 175,123 231,179 247,079 
2,25 163,434 211,003 231,007 
2,35 154,009 205,998 228,723 
2,45 145,039 183,739 220,669 
2,55 136,152 166,288 210,787 
2,65 128,723 141,779 201,366 
2,75 121,893 127,096 192,1777 

 




